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포인트

●전원계의접속에대해서는3.5절, 서보모터와의접속에대해서는3.6절을

참조해주십시오.

CN1A

CN1B

SW1

설정:0

설정:1

MR-A-TM
n=1~8

CN1A

CN1B

CN1A

CN1B

CN1A

CN1B

SW1

검출기 A상 펄스
(차동라인 드라이버)

검출기 B상 펄스
(차동라인 드라이버)

검출기 Z상 펄스
(차동라인 드라이버)

아날로그 모니터
Max. +1mA계
양쪽 편차

+

(주9)
MR Configurator
(셋-업 소프트웨어)

(주10, 14)

(주5)

(주5)

(주1)

(주15)

(주2, 6)

(주11)

서보 시스템
콘트롤러

버스 케이블
(옵션)

(주10, 14)
버스 케이블
(옵션)

MR-J2S-B
(2축)

설정:2

SW1

(주11)

MR-J2S-B
(3축)

설정:n-1

SW1

(주11)

(주13)
(주12)

MR-J2S-B
(n축)

케이블 클램프
(옵션)

(주4)
PC

(주5, 8)

CN3

15m 이하

10 VDD

20 EM1

3 SG

6 LA

16 LAR

7 LB

17 LBR

8 LZ

18 LZR

4 MO1

1 LG

14 MO2

11 LG

플레이트 SD

제어 커몬

강제정지
(주3, 4, 7)

10kΩ

10kΩ

2m 이하

강제정지(EM1), 전자 브레이크 인터록(MBR)을 
사용하는 경우 반드시 접속해 주십시오.

10m 이하

전자 브레이크
    인터록

서보앰프

CN3

13 MBR

5 COM

RA1
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주) 1. 감전방지를위해서보앰프의보호어스(접지)(PE) 단자(        마크가붙은단자)를제어반의보호어스(접지)(PE)에반드시접속해

주십시오.

2. 다이오드의방향을바르게해주십시오. 반대로접속하면서보앰프가고장나서신호가출력되지않게되어, 강제정지(EM1) 등의

보호회로가동작불능이되는일이있습니다.

3. 콘트롤러측에긴급정지기능이없는경우에는, 강제정지스위치(B접점)를반드시설치해주십시오.

4. PC를접속해테스트운전모드를사용하는경우DP는, 반드시보수용중계카드(MR-J2CN3TM)를사용하여강제정지(EM1)를사용할

수있도록해주십시오.(12.1.6항참조)

5. CN1A·CN1B·CN2 및CN3는동일형상입니다. 컨넥터의접속을잘못하면고장의원인이됩니다.

6. 외부릴레이에흐르는전류의총합이80mA 이하가되도록해주십시오.

7. 운전시에는강제정지(EM1)를반드시ON으로해주십시오. (B접점) 파라미터No.23을“0001”로설정하면강제정지(EM1)를무효로

할수있습니다.

8. 아날로그모니터(MO1)·아날로그모니터(MO2)와동시에PC에접속하는경우에는,

보수용중계카드를사용해접속해주십시오.(12.1.3항참조)

9. MRZJW3-SETUP151를사용해주십시오.

10. 버스케이블은총연장길이30m 이하로사용해주십시오. 또한, 노이즈내량을향상시키도록 컨넥터인출부의근처에케이블클램프나

데이터라인필터(3~4개를직렬접속)를사용하는것을추천합니다.

11. 제2축째이후의선을연결함은생략되어있습니다.

12. 최대8축(n=1~8)까지접속할수있습니다. 동일버스상에MR-J2S-□B·MR-J2-03B5 서보앰프를접속할수있습니다.

13. 종단의서보앰프의CN1B에는반드시종단컨넥터(MR-A-TM)를부착해주십시오.

14. SSCNET에사용하는버스케이블은앞뒤에접속하는콘트롤러또는서보앰프마다다릅니다. 

다음에있는표를참조하여, 버스케이블을선정해주십시오.

15. 콘트롤러에A1SD75M(AD75M)을사용하는경우, 콘트롤러의소프트웨어버젼에의해검출기펄스를출력할수없는경우가있습니다.

상세한내용에대해서는A1SD75M(AD75M)의메뉴얼을참조해주십시오.

QD75M

MR-J2S-□B MR-J2-03B5

모션콘트롤러

MR-J2S-□B·MR-J2-03B5

보수용중계카드

Q172CPU(N)

Q173CPU(N)

A모션

MR-J2HBUS□M

Q172J2BCBL□M(-B)

Q173J2B△CBL□M

MR-J2HBUS□M-A

MR-J2HBUS□M
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설정:0

설정:1

MR-A-TM
n=1~8

CN1A

CN1B

CN1A

CN1B

CN1A

CN1B

SW1

검출기 A상 펄스
(차동라인 드라이버)

검출기 B상 펄스
(차동라인 드라이버)

검출기 Z상 펄스
(차동라인 드라이버)

아날로그 모니터
Max. +1mA계 양쪽 편차

+

(주7)
MR Configurator
(셋-업 소프트웨어)

(주8, 12)

(주4)

(주4)

(주1)

(주13)

(주2, 5)

(주9)

서보 시스템
콘트롤러

버스 케이블
(옵션)

(주8, 12)
버스 케이블
(옵션)

MR-J2S-B
(2축)

설정:2

SW1

(주9)

MR-J2S-B
(3축)

설정:n-1

SW1

(주9)

(주11)
(주10)

MR-J2S-B
(n축)

케이블 클램프
(옵션)

PC

15m 이하

플레이트

강제정지
(주3, 6)

10kΩ

10kΩ

2m 이하

강제정지(EM1), 전자 브레이크 인터록(MBR)
또는 다이나믹 브레이크 인터록(DB)을 
사용하는 경우 반드시 접속해 주십시오.

10m 이하

다이나믹 브레이크
        인터록
전자 브레이크
     인터록

서보앰프
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주) 1. 감전방지를위해서보앰프의보호어스(접지)(PE) 단자(        마크가붙은단자)를제어반의보호어스(접지)(PE)에반드시접속해

주십시오.

2. 다이오드의방향을바르게해주십시오. 반대로접속하면서보앰프가고장나서신호가출력되지않게되어, 강제정지(EM1) 등의

보호회로가동작불능이되는일이있습니다.

3. 콘트롤러측에긴급정지기능이없는경우에는, 강제정지스위치(B접점)를반드시설치해주십시오.

4. CN1A·CN1B·CN2 및CN3는동일형상입니다. 컨넥터의접속을잘못하면고장의원인이됩니다.

5. 외부릴레이에흐르는전류의총합이80mA 이하가되도록해주십시오.

6. 운전시에는강제정지(EM1)를반드시ON으로해주십시오. (B접점) 파라미터No.23을“0001”로설정하면강제정지(EM1)를무효로

할수있습니다.

7. MRZJW3-SETUP151를사용해주십시오.

8. 버스케이블은총연장길이30m 이하로사용해주십시오. 또한, 노이즈내량을향상시키도록 컨넥터인출부의근처에케이블클램프나

데이터라인필터(3~4개를직렬접속)를사용하는것을추천합니다.

9. 제2축째이후의선을연결함은생략되어있습니다.

10. 최대8축(n=1~8)까지접속할수있습니다. 동일버스상에MR-J2S-□B·MR-J2-03B5 서보앰프를접속할수있습니다.

11. 종단의서보앰프의CN1B에는반드시종단컨넥터(MR-A-TM)를부착해주십시오.

12. SSCNET에사용하는버스케이블은앞뒤에접속하는콘트롤러또는서보앰프마다다릅니다. 

다음에있는표를참조하여, 버스케이블을선정해주십시오.

13. 콘트롤러에A1SD75M(AD75M)을사용하는경우, 콘트롤러의소프트웨어버젼에의해검출기펄스를출력할수없는경우가있습니다.

상세한내용에대해서는A1SD75M(AD75M)의메뉴얼을참조해주십시오.

QD75M

MR-J2S-□B MR-J2-03B5

모션콘트롤러

MR-J2S-□B·MR-J2-03B5

보수용중계카드

Q172CPU(N)

Q173CPU(N)

A모션

MR-J2HBUS□M

Q172J2BCBL□M(-B)

Q173J2B△CBL□M

MR-J2HBUS□M-A

MR-J2HBUS□M


